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® LandwirtschaftHche Erntemaschine 

® Die Erfindung betrifft eine landwirtschaftliche Erntema- 
schine (1) mit wenigstens einer Adaptiereinrichtung (40) 
zur Aufnahme eines Vorsatzge rates (10), wobei wenig- 
stens einem der in Fahrtrichtung FR vom liegenden Ar- 
beitsorgane (4) der landwirtschaftlichen Erntemaschine 
(1) eine mechanisch und/oder hydraulisch schaltbare Re- 
versiereinrichtung (32) zugeordnet ist das das von der we- 
nigstens einen Adaptiereinrichtung (40) aufgenommene 
Vorsatzgerat (10) durch wenigstens ein Verste limine I (26, 
53) in zumindest eine zu den in Fahrtrichtung FR vorn lie- 
genden Arbeitsorganen (4-8) der landwirtschaftlichen 
Erntemaschine (1) beabstandete, einen Gutdurchtritts- 
spalt (41, 56) zwischen dem Vorsatzgerat (10) und diesen 
Arbeitsorganen (4-8) bildende Nichtarbeitsposition be- 
wegtwerden kann\ 

Auf diese Weise wird in der Nichtarbeitsposition ein 
Durchtrittsspalt (41) zwischen Vorsatzgerat (10) und den 

^ m in Fahrtrichtung FR vorn befmdiichen Arbeitsorganen 

^ (4-8) der landwirtschaftlichen Erntemaschine (1) geschaf- 
fen, durch den der wahrend des Reservierungsvorgangs 

O aus der landwirtschaftlichen Erntemaschine (1) herausge- 

00 forderte, mit einem oder mehreren Fremdkorpern durch- 

00 setzte Erntegutstrom in Richtung Boden (14) abfliefcen 

O kann. Durch eine derartige Ausfuhrung gelangen die wah- 

{VJ rend des Reserviervorganges zuruckgeforderten Fremd- 

q korper nicht mehr in das Vorsatzgerat (10), sodass das 

q zeitaufwenige und eine hohe Verletzungsgefahr in sich 

_ birgende Entfernen der Fremdkorper aus dem Vorsatzge- 
rat (10) ... 
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Beschreibung 



[0001] Die Erfindung betrifft eine landwirtschaftliche 
Erntemaschine nut wenigstens einer Adaptiereinnchtung 
zur Aufnahme eines Vorsatzgerates gemaB dem Oberbegnff 
des Anspruchs 1 . _ . 

[0002] Eine derartige landwirtschaftliche Erntemaschine 
wird in der DE 198 47 891 offenbart, wobei die landwirt- 
schaftliche Erntemaschine als Feldhacksler und das Vorsatz- 
gerat als emtgutaufsammelnde und -tordernde Pick-up ^aus- 
gefuhrt ist. Damit durch Fremdkorper verursachte Beschadi- 
gungen an den Arbeitsorganen der Erntemaschine weitge- 
hend vermieden werden, ist den das Erntegut vom Vorsatz- 
gerat ubernehmenden frontseitigen, als Einzugswalzen aus- 
eefuhrten Arbeitsorganen eine Reversiereinrichtung zuge- 
ordnet mit deren Hilfe die Drehrichtung der Einzugsorgane 
umgekehrt werden kann. Bei Betatigung der Reversierein- 
richtung fordern die Einzugswalzen das bereits angenom- 
mene Erntegut wieder aus diesem vorderen Bereich der Ern- 
temaschine heraus und ubergeben es an das im Frontbereich 
an die Erntemaschine adaptierte Vorsatzgerat. Damit es im 
Bereich der Arbeitsorgane des Vorsatzgerates mcht zu Ver- 
stopfungen oder zu Beschadigungen aufgrund der im Ernte- 
gut befindlichen Fremdkorper kommt, offenbart die 
DE 198 47 891 eine Steuerung, die sicherstellt, dass stets 
zuerst das Querfbrderorgan angehoben wird, bevor die Re- 
versiereinrichtung zuschaltet und das mit Fremdkorpern 
durchsetzte Erntegut wieder aus der Erntemaschine heraus- 
eefordert. Ein wesentlicher Nachteil eines so ablaufenden 
Reversiervorgangs ist der, dass neben dem Erntegut auch 
der Oder die Fremdkorper wieder in das Vorsatzgerat gefor- 
dert werden, sodass zur Vermeidung des nochmakgen Ein- 
zugs der Fremdkorper diese aus dem Vorsatzgerat entfemt 
werden miissen. Dies wird in aller Regel vom Fahrer der 
Erntemaschine dadurch erledigt, dass er den Erntevorgang 
unterbricht, die Erntemaschine verlaBt und die Fremdkorper 
von Hand aus dem Vorsatzgerat entfernt. Die dabei auftre- 
tenden Standzeiten reduzieren die Produktivitat der land- 
wirtschaftlichen Erntemaschine erheblich. Zum Anderen er- 
hoht sich die Verletzungsgefahr der die Fremdkorper entfer- 
• nenden Person, da sie je nach Lage der Fremkorper zwi- 
schen den > Arbeitsorganen des Vorsatzgerates hantieren 

M003] Der - Erfindung liegt nunmehr die Aufgabe zu- 
grunde eine landwirtschaftliche Erntemaschine der ein- 
gangs beschriebenen Art so zu gestalten, dass die dargeleg- 
fen Nachteile des Standes der Technik vermieden werden, 
. insbesondere dadurch, dass die beim Reversieren zuruckge- 
forderten, im Erntegutstrom befindUchen Fremdkorper mcht 
mehr in das Vorsatzgerat gelangen. 

[0004] ErfindungsgemaB wird die Aufgabe durch eine 
landwirtschaftliche Erntemaschine mit den kennzeichnen- 
den Merkmalen des Anspruchs 1 gelost. 
[0005] Indem das von der wenigstens einen AdapUerein- 
richtung der Erntemaschine aufgenommene Vorsatzgerat 
durch wenigstens ein Verstellmittel in zumindest erne zu den 
in Fahrtrichtung vorn liegenden Arbeitsorganen der land- 
wirtschaftlichen Arbeitsmaschine beabstandete, einen Out- 
durchtrittsspalt zwischen dem Vorsatzgerat und diesen Ar- 
beitsorganen bildende Nichtarbeitsposition bewegbar isU 
wird sichergesteUt, dass das Vorsatzgerat im an die Erntema- 
schine adaptierten Zustand in eine zur Erntemaschine beab- 
standete Nichtarbeitsposition verschwenkt werden kann. 
Auf diese Weise wird in der Nichtarbeitsposition ein Durcn- 
trittsspalt zwischen Vorsatzgerat und den in Fahtnchtung 
vorn liegenden Arbeitsorganen der landwirtschafthchen 
Erntemaschine geschaffen, durch den der wahrend des Re- 
versiervorgangs aus der landwirtschaf tlichen Erntemaschine 



herausgefdrderte, mit einem oder mehreren Fremdkorpem 
durchsetzte Erntegutstrom in Richtung Boden abfheGen 
kann Durch eine deratige Ausfuhrung gelangen die wah- 
rend des Reversiervorganges zuruckgefdrderten Fremdkor- 
5 per nicht mehr in das Vorsatzgerat, sodass das zeitaufwen- 
dige und eine hohe Verletzungsgefahr in sich birgende bnt- 
fernen der Fremdkorper aus dem Vorsatzgerat entfallt. 
[0006] Eine konstrukdv besonders einfach gestaltete Aus- 
fuhrung wird dann erreicht, wenn das Vorsatzgerat urn eine 
10 von der Adaptiereinrichtung der landwirtschaftlichen Ernte- 
maschine aufgenommene, quer zur Fahrtrichtung weisende 
Achse in - die Nichtarbeitsposition verschwenkt werden 

kann. . 
[0007] Um bei der Verbringung des Vorsatzgerates in die 
15 Nichtarbeitsposition einen Teil der Masse des Vorsatzgera- 
tes weiterhin auf dem Boden abstutzen zu konnen, wird in 
einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der Erfindung 
ein Verschieben des Vorsatzgerates relativ zu den Arbeitsor- 
ganen der landwirtschafdichen Erntemaschine vorgeschla- 

20 gen. « 

[0008] Eine konstuktiv einfache Ausfuhrung der ver- 
schwenkbaren Anordnung des Vorsatzgerates an der land- 
wirtschaftlichen Erntemaschine wird dann erreicht, wenn 
die die quer zur Fahrtrichtung weisende Schwenkachse aus- 
25 bildende Adaptiereinrichtung der landwirtschafdichen Ern- 
temaschine dem Vorsatzgerat obenseitig zugeordnet ist. 
[0009] Sich den raurnlichen Gegenbenheiten des von der 
Erntemaschine aufzunehmenden Vorsatzgerates bauraum- 
sparend anpassend, konnen das oder die die Lageanderung 
30 des Vorsatzgerates auslosenden Verstellmittel dem Vorsatz- 
gerat oben- oder untenseitig zugeordnet sein. 
[0010] In einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der 
Erfindung kann das wenigstens eine Verstellmittel als ein- 
fach- oder doppeltwirkender Hubzylinder ausgefuhrt sein, 
35 sodass eine problemlose Integration in den ohnehin am Tra- 
gerfahrzeug vorhandenen HydrauUkkreislauf moghch wird. 
[0011] In vorteilhafter Weiterbildung der Erfindung kann 
das wenigstens eine Verstellmittel mit der Steueremheit der 
Reversiereinrichtung gekoppelt sein, sodass auf konstruktiv 
40 einfache Weise stets sichergesteUt ist, dass das Vorsatzgerat 
bereits in seine Nichtarbeitsposition verschwenkt ist, bevor 
der Reversiervorgang einsetzt. Im einfachsten Fall wird dies 
dadurch erreicht, dass die Steuereinheit der Reversierein- 
richtung iiber ein vom Fahrer der Erntemaschine auszulo- 
45 sendes Einganssignal XI aktiviert wird und die Steuerein- 
richtung hierauf selbsttatig ein Ausgangssignal Yl in Form 
einer Druckbeaufschlagung des wenigstens einen VersteU- 
mittels und zeitversetzt hierzu ein Ausgangssignal Y2 zur 
Einschaltung der Reversiereinrichtung genenert. 
50 [0012] In einer weiteren vorteilhaften Ausgestaltung der 
Erfindung kann das wenigstens eine Verstellrnittel von ei- 
nem kostengiinstigen einfachwirkenden Hubzylinder gebil- 
det werden, wobei das Vorsatzgerat allein. durch Schwer- 
kraftwirkung von der Nichtarbeitsposition in die Arbeitspo- 
55 sition zuriickschwenkt. Damit auch in der Arbeitsposition 
das Vorsatzgerat sicher an der landwirtschaftlichen Ernte- 
maschine lagefixiert ist, kann beim Einsatz von einfachwir- 
kenden Hubzylindern eine an sich bekannte Endlagenverne- 
gelung zwischen Vorsatzgerat und landwirtschaftlicher Ern- 
60 temaschine vorgesehen sein. 

[0013] Um auf eine zusatzliche Endlagenvemegelung 
verzichten zu konnen und dennoch eine Lagefixierung des 
Vorsatzgerates in der Arbeitsteilung zu erhalten, kann in ei- 
ner weitem vorteilhaften Ausfuhrung das wenigstens eine 
65 Verstellmittel als doppeltwirkender Hubzylinder ausgefuhrt 
sein der auch in der Arbeitsposition des Vorsatzgerates fort- 
dauemd druckbeaufschlagt bleibt und so die Lagefixierung 
des Vorsatzgerates in der Arbeitsposition sicherstellt. Zu- 



DE 100 30 

3 

dem kann mittels doppeltwirkehder Hubzylinder auf kon- 
struktiv einfache Weise eine Verschiebung des Vorsatzgera- 
tes relativ zu den Arbeitsorganen der landwirtschaftlichen 
Emtemaschine erreicht werden. 

[0014] Damit wahrend der Lageanderung des Vorsatzge- 5 
rates die Verletzungsgefahr fur Personen und der VerschleiB 
am Vorsatzgerat gering bleiben, kann in einer weiteren vor- 
teilhaften Ausgestaitung der Erfindung eine Abschaltung 
des Antriebs des Vorsatzgerates beim Bewegen in die Nicht- 
arbeitsposition und zuriick vorgesehen sein. Im einfachsten 10 
Fall wird die Abschaltung des Antriebs des Vorsatzgerates 
durch in den Antrieb integrierte, an sich bekannte Schnell- 
kuppelsysteme realisiert. 

[0015] Unter dem Gesichtspunkt einer kostengiinstigen 
Gestaltung des Antriebs des Vorsatzgerates kann in einer 15 
weiteren vorteilhaften Ausgestaitung auf eine Abschaltung 
des Antriebs wahrend der Lageanderung des Vorsatzgerates 
verzichtet werden, wobei dem Antrieb sstrang dann im ein- 
fachsten Fall wenigstens eine an sich bekannte teleskopier- 
bare Gelenkwelle zugeordnet ist. 20 
[0016] Da die Wurfbahn des wahrend des Reversiervor- 
ganges aus der landwirtschaftlichen Emtemaschine heraus- 
gefbrderten Gutes maBgeblich von der Beschaffenheit des 
Erntegutes und der Masse der darin befindlichen Fremdkor- 
per abhangt, kann in vorteilhafter Weiterbildung der Erfin- 25 
dung dem Vorsatzgerat in seinem riickwartigen Bereich ein 
Erntegutabweiser zugeordnet sein, der sicherstellt, dass 
auch weiter fliegendes Erntegut mit in ihm befindlichen 
Fremdkorpern nicht in das Vorsatzgerat gelangt. Um das 
AbflieBeh des auf dem ErntegutabweiBer auftreffenden Ern- 30 
tegutes zu unterstutzen, kann der Erntegutabweiser als Win- 
kelblech ausgeruhrt sein, wobei er aufgrund seines erhohten 
VerschleiBes vorteilhafterweise losbar und damit einfach 
austauschbar am Vorsatzgerat angeordnet ist. 
[0017] Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen sind Gegen- 35 
stand weiterer Unteranspruche und werden nachfolgend an- 
hand von Zeichnungen naher erlautert. 
[0018] Es zeigen 

[0019] Fig. 1 ein erstes Ausfiihrungsbeispiel der erfin- 
dungsgemaBen Emtemaschine in Seitenansicht 40 
[0020] Fig, 2 eine Draufsicht der erfindungsgemaBen Em- 
temaschine nach Fig. 1 

[0021] Fig. 3 eine Detailansicht der Schwenksteuerung 
des Vorsatzgerates nach Fig. 1 

[0022] Fig. 4 ein zweites Ausfiihrungsbeispiel der erfin- 45 
dungsgemaBen Emtemaschine in Seitenansicht 
[0023] In Fig. 1 ist schematisch eine als Feldhacksler 2 
ausgefuhrte landwirtschaftliche Emtemaschine 1 darge- 
stellt, die in ihrern frontseitigen Bereich iiber ein Einzugsge- 
hause 3 verfiigt, dem eine beliebige Anzahl von Einzugs- 50 
und Vorpresswalzen 4-8 zugeordnet sind. Das Einzugsge- 
hause 3 der landwirtschaftlichen Emtemaschine 1 nimmt in 
seinem in Fahrtrichtung FR vorn liegenden Bereich in erfln- 
dungsgemaBer und im Folgenden naher beschriebener 
Weise ein als Pick-up 9 ausgefuhrtes Vorsatzgerat 10 auf. 55 
Die Pick-up 9 wird von einem schematisch dargestellten 
Tragrahmen 11 gebildet, dem bodenseitig eine mit Forder- 
zinken 12 versehene Aufsammeltrommel 13 zugeordnet ist, 
die mittels der Forderzinken 12 auf dem Boden 14 liegendes 
Emtegut oberschlachtig fordernd aufnimmt, wobei zur Ver- 60 
gleichmaBigung der Dicke der aufgenommenen Gutmatte 
die Aufsammeltrommel 13 mit einem in vertikaler Richtung 
iiber der Aufsammeltrommel 13 am Tragrahmen 11 fixierten 
und gegebenfalls in der Hone einstellbaren und von zwei 
frei drehbaren Forderwalzen 15, 16 gebildeten Niederhalter ,65 
17 in Wirkverbindung steht. Im riickwartigen Bereich der 
Forderwalzen 15, 16 und oberhalb der Aufsammeltrommel 
13 verfiigt die Pick-up 9 iiber ein als Querfbrderschnecke 18 
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ausgefuhrtes Querforderorgan 19, welches das von der Auf- 
sammeltrommel 13 aufgenommene Emtegut mittig zusam- 
menfuhrt und in einem Emtegutstrang geringerer Breite an 
die in Fahrtrichtung vorn liegenden Arbeitsorgane 4, 5 der 
landwirtschaftlichen Emtemaschine 1 ubergibt. 
[0024] In einem ersten Ausfiihrungsbeispiel gemaB der 
Fig. 1 und 2 nimmt das Einzugsgehause 3 obenseitig Befe- 
stigungsflansche 20 auf, die von einer quer zur Fahrtrich- 
tung FR weisenden, im einfachsten Fall als Bolzen 21 aus- 
gefiihrten Achse 22 durchsetzt werden. Der die Schwenk- 
achse 22 bildende Bolzen 21 durchgreift ferner in seinen 
Endbereichen fest mit dem Vorsatzgerat 10 verbundene Hai- 
teflansche 23 und ist auBerhalb dieser Halteflahsche 23 in an 
sich bekannter und deshalb nicht naher dargestellter Weise 
gegen axiales Verschieben gesichert. Tragerfahrzeugseitig 
verfugt das Einzugsgehause 3 iiber weitere fest mit dem Ein- 
zugsgehause 3 verbundene Flansche 24, die zwischen sich 
das kolbenseitige Ende der als Hubzylinder 25 ausgefuhrten 
Verstellmittel 26 um eine quer zur Fahrtrichtung FR wei- 
sende Achse 27 drehbar aufhehmen. Das kolbenstangensei- 
tige Ende der Hubzylinder 25 wird um eine ebenfalls quer 
zur Fahrtrichtung FR verlaufende Achse 28 drehbar von am 
Vorsatzgerat 10 drehfest angeordneten Halteflanschen 29 
aufgenommen. 

[0025] Die landwirtschaftliche Emtemaschine 1 weist fer- 
ner in an sich bekannter Weise Schaltelemente 30 auf, iiber 
die eine noch naher zu beschreibende Steuereinheit 31 ange- 
steuert werden kann, die im dargestellten Ausfiihrungsbei- 
spiel mit einer ebenfalls noch naher zu beschreibenden Re- 
versiereinrichtung 32 gekoppelt ist, mit deren Hilfe die 
Drehrichtung wenigstens eines der in Fahrtrichtung FR vom 
liegenden Arbeitsorgane 4 der landwirtschaftlichen Emte- 
maschine 1 umgekehrt werden kann. Zur Erzeugung des 
Druckolstromes verfugt die landwirtschaftliche Emtema- 
schine 1 zudem iiber eine hydraulische Pumpe 33. 
[0026] GemaB Fig. 3 wird die Reversiereinrichtung 32 
von einem Reversiergetriebe 34 gebildet, welches einfach- 
stenfalls iiber einen Riementrieb 35 mit der in Fahrtrichtung 
FR vom und unten liegenden Einzugs- und PreBwalze 4 in 
Wirkverbindung steht, wobei das Reversiergetriebe 34 seine 
Antriebsenergie von einem Hydromotor 36 bezieht. Dem 
Hydromotor 36 ist die Steuereinheit 31 zugeordnet, die iiber 
Leitungssysteme 37, 38 mit den Schaltelementen 30 und der 
hydraulischen Pumpe 33 der landwirtschaftlichen Emtema- 
schine 1 verbunden ist. 

[0027] In der Arbeitsposition gemaB der Fig. 1 und 2 be- 
finden sich die Kolbenstangen 39 der Hubzylinder 25 in aus- 
geschobener Position, sodass das Vorsatzgerat 10 unmittel- 
bar vor den in Fahrtrichtung FR vom liegenden Arbeitsorga- 
nen 4-8 der landwirtschaftlichen Emtemaschine 1 angeord- 
net ist. Werden nun die als einfach wirkende Hubzylinder 25 
ausgefuhrten Verstellmittel 26 in noch naher zu beschrei- 
bender Weise druckbeaufschlagt, so bewegt sich die Kol- 
benstange 39 in den jeweiligen Hubzylinder 25 hinein, wo- 
bei das Vorsatzgerat gemaB Fig. 3 um die Schwenkachse 22 
der von einem Bolzen 21 und Befestigungsflanschen 20 ge- 
bildeten wenigstens einen Adaptiereinrichtung 40 in eine 
Nichtarbeitsposition verschwenkt. In dieser Nichtarbeitspo- 
sition nimmt das Vorsatzgerat 10 eine solche Lage zu den in 
Fahrtrichtung vorn liegenden Arbeitsorganen 4, 5 der land- 
wirtschaftlichen Emtemaschine 1 ein, dass sich zwischen 
dem Vorsatzgerat 10 und diesen Arbeitsorganen 4, 5 ein 
Gutdurchtrittsspalt 41 ausbildet, durch den beim Reversie- 
ren wenigstens der unteren vorderen Einzugs- und Vorpress- 
walze 4 das von dieser Einzugs- und Vorpresswalze 4 und 
der mit ihr in Wirkverbindung stehenden Einzugs- und Vor- 
presswalze 5 gemaB Pfeilrichtung 42 aus dem Einzugsge- 
hause 3 herausgeforderte Emtegut direkt auf den Boden 14 
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gelangt ohne wieder in den Bereich der Arbeitsorgane 13, 18 
des Vorsatzgerates 10 geworfen zu werden. Sind die Ver- 
stellmittel 26 als einfach wirkende Hubzylinder 25. ausge- 
fuhrt schwenkt das Vorsatzgerat 10 bei Druckentlastung der 
Hubzylinder 25 selbsttatig wieder in die in Fig. 1 darge- 
stellte Arbeitsposition. 

[0028] In einer weiteren erfindungsgemafien Ausfiihrung 
kann auch nur die Adaptiereinrichtung 40 obenseitig dem 
Vorsatzgerat 10 zugeordnet sein, wahrend das wenigstens 
eine Verstellmittel 26, wie in Fig. 3 punktiert dargestellt, das 
Vorsatzgerat 10 untenseitig mit dem Einzugsgehause 3 der 
landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 verbindet. Bei einer 
derartigen Ausfiihrung waren dann einfach wirkende Hub- 
zylinder 25 vorzusehen, deren Kolbenstange 39 bei Druck- 
beaufschlagung zum Verschwenken des Vorsatzgerates 10 
in die Nichtarbeits position aus dem Hubzylinder 25 heraus- 
geschoben wird. 

[0029] Damit gewahrleistet ist, dass das Vorsatzgerat 10 
stets seine Nichtarbeitsposition erreicht hat, bevor der das 
Erntegut aus dem Einzugsgehause herausfordernde Rever- 
siervorgang einsetzt, ist der den Reversiervorgang auslo- 
sende Hydromotor 36 iiber die bereits erwahnte Steuereih- 
richtung 31 mit den Verstellelementen 30 und der hydrauli- 
schen Pumpe 33 der landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 
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mebereich der dem Vorsatzgerat zugeordneten Aufsammel- 
trommel 13 gefbrdert wird, kann dem Vorsatzgerat in sei- 
nem riickwartigen Bereich ein Erntegutabweiser 49 zuge- 
ordnet sein, der in vorteilhafter Weise als Winkelblech 50 
ausgefuhrt ist, welches losbar im riickwartigen Bereich des 
Vorsatzgerates 10 an diesem befestigt ist, sodass bei auftre- 
tendem VerschleiB ein einfacher Austausch dieses Erntegut- 
abweisers 49 moglich wird. 

[0032] In einer weiteren Ausfuhrungsform gemaB Fig. 4 
kann die Adaptiereinrichtung 51 der landwirtschaftlichen 
Erntemaschine 1 auch als Schubgelenk 52 ausgefuhrt sein, 
wobei das wenigstens eine Verstellmittel 53 das Vorsatzge- 
rat 10 mit der landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 an be- 
liebiger Stelle verbindet und im einfachsten Fall von einem 
doppeltwirkenden Hubzylinder 54 gebildet wird. Eine 
Druckbeaufschlagung des oder der Hubzylinder 54 fuhrt zu 
. einem Aus- oder Einfahren der Kolbenstange 55, wobei das 
Vorsatzgerat 10 mittels der Schubgelenke 52 in oder entge- 
gen der Fahrtrichtung FR bewegt werden kann, sodass sich 
ebenfalls ein Gutdurchtrittsspalt 56 ergibt, durch den der 
beim Reversieren aus dem Einzugsgehause 3 herausgefor- 
derte Erntegutstrom nicht wieder in das Vorsatzgerat 10 ge- 
langt. Es liegt im Rahmen der Erfindung, dass auch bei einer 
derartigen Ausfiihrung dem Vorsatzgerat 10 in seinem riick- 



verbunden.DieSteuereinrichtung31 verfugt iiber ein Wege- 25 wartigen Bereich ein Erntegutabweiser 49, 50 gemaB der 



ventil 43 welches iiber Lei tungssy stem 38 von den Stellele- 
menten 30 der landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 ange- . 
steuert werden kann. Dem Wegeventil 43 ist eingangsseitig 
das Leitungssystem 37 zugeordnet, welches den Druckol- 
strom der hydraulischen Pumpe 33 zufuhrt. Ausgangsseitig 
ist dem Wegeventil 43 ein Leitungssystem 44 zugeordnet, 
welches das Wegeventil 43 mit dem jeweiligen Verstellmit- 
tel 26 und uber eine Ruckschlagventilkombination 46, 47 
mit dem Hydromotor 36 des Reversiergetriebes 34 verbin- 
det. Ein weiteres Leitungssystem 45 koppelt das Wegeventil 
43 direkt mit dem Hydromotor 36. 

[0030] Zur Aktivierung des Reversiervorganges wird iiber 
die Steuerelemente 30 ein Eingangs signal XI ausgelost, 
welches das Wegeventil 43 in die in Fig. 3 gezeigte Stellung 
schaltet, wobei der von der hydraulischen Pumpe 33 er- 
zeugte Druckolstrom in das Leitungssystem 44 gelangt. 
Dies fuhrt zu einer Druckbeaufschlagung des jeweiligen 
Verstellelementes 26, wobei zuerst das Vorsatzgerat 10 in 
die Nichtarbeitsposition verschwenkt (Ausgangssignal Yl). 
Nachdem das Vorsatzgerat 10 die Nichtarbeitsposition er- 
reicht hat, steigt der Druck im Leitungssystem 44 solange 
weiter an, bis das Rue kschlag ventil 47 off net (Ausgangssi- 
gnal Y2) und der Hydromotor 36 iiber das Reversiergetriebe 
34 den Reversiervorgang an der unteren Einzugs- und Vor- 
presswalze 4 auslost, wobei iiber Leitungssystem 45 das 
energieubertragende Medium vom Hydromotor 36 wieder 
zuriick in den nicht dargestellten Vorratsbehalter flieBen 
kann. In einer weiteren Schaltsteilung des Wegeventils 43 
konnen beide Leitungssysteme 44, 45 gesperrt werden, so- 
dass das Vorsatzgerat 10 in der Nichtarbeitsposition verharrt 
und der Antrieb der in Fahrtrichtung vom liegenden Ar- 
beitsorgane 4-8 der landwirtschaftlichen Erntemaschine 1 
abgeschaltet ist. In einer dritten Schaltsteilung des Wege- 
ventils 43 ist das Leitungssystem 44 drucklos, sodass das 
Vorsatzgerat 10 allein durch Schwerkraftwirkung wieder zu- 
riick in seine Arbeisposition verschwenkt wahrend Lei- 
tungssystem 45 druckbeaufschlagt wird und die in Fahrt- 
richtung vorn liegenden Arbeitsorgane 4-8 der landwirt- 
schaftlichen Erntemaschine 1 wieder ernteguteinziehend 
umlaufen. 

[0031] Damit der beim Reversieren aus dem Einzugsge- 
hause 3 gemaB Pfeilrichtung 42 herausgeforderte Erntegut- 
strom nicht wieder in das Vorsatzgerat 3 oder den Aufnah- 
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Ausfiihrung nach Fig. 3 zugeordnet sein kann. Verfugt das 
Vorsatzgerat 10 zudem iiber wenigstens ein Laufrad 57 ist 
die Verschiebung des Vorsatzgerates zur Erlangung des Gut- 
durchtrittsspaltes 56 yorallem deshalb besonders vorteilhaft, 
da die Verstellmittel 53 und die wenigstens eine Adaptier- 
einrichtung 51 nicht die gesamte Masse des Vorsatzgerates 
tragen miissen, da ein Teil der Masse iiber das wenigstens 
eine Laufrad 57 auf dem Boden 14 abgestiitzt werden kann. 
Indem Leitungssystem 45 nun mit dem zweiten Anschluss 
des doppeltwirkenden Hubzylinders 54 verbunden ist, kann 
der Hubzylinder 54 in der Arbeitssteilung gleichzeitig eine 
Verriegelungsfunktion zwischen Vorsatzgerat 10 und land- 
wirtschaftlicher Erntemaschine 1 iibernehmen. Dieser glei- 
che Effekt kann an der erfindungsgemaBen Ausfiihrung 
nach Fig. 2 dann erreicht werden, wenn der oder die ein- 
fachwirkenden Hubzylinder 25 durch doppeltwirkende 
Hubzylinder 54 entsprechend Fig. 4 ersetzt werden, wobei 
jeweils die in der Arbeitssteilung druckbeaufschlagte Seite 
des Hubzylinders 54 mit dem Leitungssystem 45 verbunden 
ist. 

[0033] Es liegt im Rahmen der Erfindung, dass beim Ein- 
satz einfachwirkender Hubzylinder 25 gemaB Fig. 1 zusatz- 
liche mechanische oder hydraulische Verriegelungsele- 
mente 58 vorgesehen sein konnen, die das Vorsatzgerat 10 in 
der Arbeitssteilung im seinem unteren Bereich mit der land- 
wirtschaftlichen Erntemaschine 1 verbinden, wobei hierfur 
an sich bekannte und deshalb nicht naher dargestellte me- 
chanische oder hydraulische Verriegelungselemente 59 wie 
Absteckbolzen oder Hubzylinder verwendet werden kon- 
nen. 

[0034] Um den VerschleiB am Vorsatzgerat 10 beim Ver- 
bringen in die Nichtarbeitsposition gering zu halten, kann in 
einer weiteren Ausfuhrungsform eine Abschaltung des An- 
triebs 60 des Vorsatzgerates 10 vorgesehen werden. Im ein- 
fachsten Fall wird dies dadurch erreicht, dass der Antrieb 60 
des Vorsatzgerates 10 iiber an sich bekannte Schnellkuppel- 
systeme 61 mit einem Antriebsgetriebe 62 der landwirt- 
schaftlichen Erntemaschine 1 verbunden ist, wobei die Ein- 
griffselemente 63 des Schnellkuppelsystems 61 selbsttatig 
aus- und einkuppeln. 

[0035] Um andererseits eine kostengunstige Antriebsge- 
staltung zu erhaiten, kann in einer weiteren Ausfuhrungs- 
form der Antrieb 60 des Vorsatzgerates 10 iiber eine telesko- 
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pierbare Gelenkwelle 64 mit einem Abtriebsgetriebe 62 der 
landwirtschaftlichen Erntemaschine verbunden sein, wobei 
eine Abschaltung des Antriebs des Vorsatzgerates 10 nicht 
erfolgt. 

[0036] Es liegt im Rahmen der Erfindung, dass das im 
Ausfuhrungsbeispiel als Pick-up 9 ausgefuhrte Vorsatzgerat 
10 durch ein beliebiges Vorsatzgerat ersetzt sein kann. 

Bezugszeichenliste 

1 landwirtschaftliche Erntemaschine 

2 Feldhacksler 

3 Einzugsgehause 
4-8 Einzugs- und Vorpresswalzen 

9 Pick-up 

10 Vorsatzgerat 

11 Tragrahmen 

12 Forderzinken 

13 Aufsammeltrommel 

14 Boden 

15 Forderwalze 

16 Forderwalze 

17 Niederhalter 

18 Querforderschnecke 

19 Querforderorgan 

20 Befestigungsflansch 

21 Bolzen 

22 Achse 

23 Haiteflansch 

24 Ransch 

25 Hubzylinder 

26 Verstellmittel 

27 Achse j 

28 Achse 

29 Haiteflansch 

30 Schaltelemente 

31 Steuereinheit 

32 Reversiereinrichtung 

33 hydraulische Pumpe 

34 Reversiergetriebe 

35 Riementrieb 

36 Hydrornbtor 

37 Lei tungssy stem 

38 Leitungssystem 

39 Kolbenstange 

40 Adaptiereinrichtung 

41 Gutdurchtrittsspalt 

42 Pfeilrichtung 

43 Wegeventil 

44 Leitungssystem 

45 Leitungssystem 

46 Ruckschlagventil 

47 Ruckschlagventil 
48- 

49 Erntegutabweiser 

50 Winkelblech 

51 Adaptiereinrichtung 

52 Schubgelenk 

53 Verstellmittel 

54 Hubzylinder 

55 Kolbenstange 

56 Gutdurchtrittsspalt 

57 Laufrad 

58 Verriegelungselemente 

59 Verriegelungselemente 

60 Antrieb 

61 Schnellkuppelsystem 

62 Antrieb sgetriebe 



63 Eingriffselemente 

64 Gelenkwelle 
FR Fahrtrichtung 
XI Eingangssignal. 

5 Yl Ausgangssignal 
Y2 Ausgangssignal 

Patentanspruche 

10 1 . Landwirtschaftliche Erntemaschine mit wenigstens 

einer Adaptiereinrichtung zur Aufnahme eines 'Vorsatz- 
gerates, wobei wenigstens einem der in Fahrtrichtung 
vom liegenden Arbeitsorgane der landwirtschaftlichen 
Erntemaschine eine mechanisch und/oder hydraulisch 

15 schaltbare Reversiereinrichtung zugeordnet ist, da- 

durch gekennzeichnet, dass das von der wenigstens 
einen Adaptiereinrichtung (40, 51) aufgenommene 
Vorsatzgerat (10) durch wenigstens ein Verstellmittel 
(26, 53) in zurnindest eine zu den in Fahrtrichtung (FR) 

20 vom liegenden Arbeitsorganen (4-8) der landwirt- 
schaftlichen Erntemaschine (1) beabstandete, einen 
Gutdurchtrittsspalt (41, 56) zwischen dem Vorsatzgerat 
(10) und diesen Arbeitsorganen (4-8) bildende Nicht- 
arbeitsposition bewegbar ist. 

25 2. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach Anspruch 

1, dadurch gekennzeichnet, dass die zu den in Fahrt- 
richtung (FR) vorn liegenden Arbeitsorganen (4-8) be- 
abstandete Nichtarbeitsposition des Vorsatzgerates 
(10) durch Schwenken des Vorsatzgerates (10) urn we- 

30 nigstens eine von der Adaptiereinrichtung (40) aufge- 
nommene quer zur Fahrtrichtung (FR) weisende Achse 
(22) erreicht wird. 

3. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach Anspruch 

1, dadurch gekennzeichnet, dass die zu den in Fahrt- 
35 richtung (FR) vorn liegenden Arbeitsorganen (4-8) be- 
abstandete Nichtarbeitsposition des Vorsatzgerates 
(10) durch Verschieben des Vorsatzgerates (10) im Be- 
reich der Adaptiereinrichtung (51) relativ zu den in 
Fahrtrichtung (FR) vom liegenden Arbeitsorganen 

40 (4-8) erreicht wird. 

4. Landwirtschafdiche Erntemaschine nach Anspruch 

2, dadurch gekennzeichnet, dass die die quer zur Fahrt- 
richtung (FR) weisende Achse (22) ausbildende Adap- 
tiereinrichtung (40) dem Vorsatzgerat (10) obenseitig 

45 zugeordnet ist. 

5. Landwirtschafdiche Erntemaschine nach einem 
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, da- 

, durch gekennzeichnet, dass das wenigstens eine Ver- 
stellmittel (26, 53) oben- oder untenseitig dem Vorsatz- 
50 gerat (10) zugeordnet ist. 

6. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach einem 
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, da- 
durch gekennzeichnet, dass das wenigstens eine Ver- 
stellmittel (26; 53) als einfach- oder doppeltwirkender 

55 Hubzylinder (25, 54) ausgefiihrt ist. 

7. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach einem 
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Reversiereinrichtung 
(32) uber eine Steuereinheit (31) mit dem wenigstens 

60 einen Verstellmittel (26, 53) in der Weise gekoppelt ist, 
dass ein an der Steuereinheit (31) anliegendes Ein- 
gangssignal XI selbsttatig ein erstes Ausgangssignal 
Yl zur Betatigung des wenigstens einen Verstellmittels 
(26, 53) und zeitversetzt dazu ein zweites Ausgangssi- 

65 gnal Y2 zur Betatigung der Reversiereinrichtung (32) 

auslost. 

8. Landwirtschafdiche Erntemaschine nach Anspruch 
7, dadurch gekennzeichnet, dass die Betatigung des 
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wenigstens einen Verstellmittels (26, 53) durch Aus- 
gangssignal Yl ein Bewegen des Vorsatzgerates (10) in 
die wenigstens eine Nichtarbeitsposition hervorruft. 

9. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach einem 
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, da- 5 
durch gekennzeichnet, dass das Verstellmittel (26) als 
einfachwirkender Hubzylinder (25) ausgefiihrt ist und 
das Riickschwenken des Vorsatzgerates (10) von der 
wenigstens einen Nichtarbeitsposition in die Arbeits- 
position durch Schwerkraftwirkung erfolgt. 10 

10. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach An- 
spruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass das Vorsatzge- 
rat (10) in der Arbeitsposition eine an sich bekannte 
mechanische und/oder hydraulische Endlagenverriege- 
lungen (58, 59) aufweist. 15 

11. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach einem 
oder mehreren der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass das wenigstens eine Verstellmittel (53) 
als doppeltwirkender Hubzylinder (54) ausgefiihrt ist 
und das RUckbewegen des Vorsatzgerates (10) von der 20 
wenigstens einen Nichtarbeitsposition in die Arbeits- 
position durch Druckbeaufschlagung des Verstellmit- 
tels (53) erfolgt und in der Arbeitsposition das Vorsatz- 
gerat (10) durch fortdauernde Druckbeaufschlagung 
des wenigstens einen Verstellmittels (53) lagefixiert 25 
wird. 

12. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach einem 
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, da- 
durch gekennzeichnet, dass der Antrieb (60) des Vor- 
satzgerates (10) beim Bewegen in die wenigstens eine 30 
Nichtarbeitsposition unterbrochen wird. 

13. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach An- 
spruch 12, dadurch gekennzeichnet, dass der Antrieb 
(60) des Vorsatzgerates (10) mit dem Vorsatzgerat (10) 
uber ein an sich bekanntes Schnellkuppelsystem (61) in 35 
Wirkverbindung stent. 

14. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach einem 
oder mehreren der Anspriiche 1 bis 11, dadurch ge- 

x kennzeichnet, dass der Antrieb (60) des Vorsatzgerates 
(10) beim Bewegen in die wenigstens eine Nichtar- 40 
beitsposition nicht unterbrochen wird. 

15. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach An- 
spruch 14, dadurch gekennzeichnet, dass der Antrieb 
(60) des Vorsatzgerates (10) mit dem Vorsatzgerat (10) 
uber eine an sich bekannte teleskopierbare Gelenk- 45 
welle (64) in Wirkverbindung steht. 

16. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach einem 
oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche, da- 
durch gekennzeichnet, dass dem Vorsatzgerat (10) im 
riickwartigen Bereich ein Erntegutabweiser (49) zuge- 50 
ordnet ist. 

17. Landwirtschaftliche Erntemaschine nach An- 
spruch 16, dadurch gekennzeichnet, dass der Erntegut- 
abweiser (49) von einem losbar am Vorsatzgerat (10) 
angeordneten Winkelblech (50) gebildet wird. 55 
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